T A Tento projekt je spolufinancovan se statnt podporou
Technologické agentury CR a Ministerstva Zivotniho
prostred( v ramci Programu Prostredi pro Zivot.

¢ R

www.tacr.cz wWwWw.mzZp.cz

Tento technicky postup je financovén se statni podporou Technologické agentury CR a
Ministerstva Zivotniho prostiedi CR v rdmci Programu Prostfedi pro zivot (Projekt ID SS06010290

- Pasové stfidani plodin, jako adaptacni opatfeni k optimalizaci vodniho hospodarstvi krajiny.

TECHNICKY POSTUP

STANOVENIi ZAKLADNiICH PARAMETRU PRO NAVRH, REALIZACI
A KONTROLU PASOVEHO STRIDANI PLODIN

A UIRY. Y (stav

STAVEBNI ROLIdlls
hospodaristvi krajiny

@ Univerzita Palackého VU Mop

v Olomouci
?/ VYZKUMNY USTAV MONITORINGU

A OCHRANY PUDY, v.v.1.

ROSTENICE

Zemeédélska prvovyroba

Verze 1 (bude postupné aktualizovano)

31.03. 2025



Obsah

1.

2.

3.

4.

VOO ettt ettt ettt et e e te e te et e et e e tb e teebeete et e etaeete e bt ebeeateeateeteeteeteenseeanas 4
AdMINISTrACE PrOJEKIU «..eneeieee ettt et et e e e e ee e e e e e e e ennas 5
2.1 POAMINKY PrO PSP ..ttt et st et et et s e s aa s aneanssaanaes 5
2.2 Definice adminiStraCe ......oivvuuiiiiiiiiiiiiiiiiii ettt 5
2.3 Pravidla pro pojmenovani nazvd archivll soubord a SHP soubor( v Projektu................. 6
ProCes adminiSTraCe. ...c.uiuniii it eaaae 8
3.1 VYEVOTFENT PrOJEKEU ceuieeiii ittt st st s e s e s e s ea s ea s aansaaneannns 8
3.2 0] o111 I = 0[] < {U [OOSR RRPRN 8
3.2.1 Parametry soubor( pro import do predtiskové aplikace JZ .......cc.coovvveeeeveeeeeeeennne. 8
3.3 Podani Projektu zadatelem na Portal farmare SZIF ........ccovieiiiiiiiiiiiiiiiiner e, 10
Popis technické CAsti NAVINU PSP .....c.. i e e ee e e e e eeas 11
4.1 Definice opatreni ,,Pasové stfidani plodin® (PSP).....c.ciuriuiiiiiiiiiiiiiie e 11
4.2 SOUVISLE CELKY eniniiiiiiiiie ettt et e ee et et s e s e s e s e e e eansansansansansenannns 11
4.3 SIMEIOVA traJEKEOTIE «uiveiiiiii ittt ettt et et e e et et s e eaasaaeeanssannsennsennnes 11
4.3.1 Vymezeni SMEroVe trajeKIONIE ...uu.i it e e eaeeees 11
4.3.2 Smeér trajektorii blizky vrstevnicim, vrstevnicové obdélavani pady. ........ccee......... 12
4.3.3 Podélny sklon trajektorii VPSP ....c..iiii e e eaas 12
4.3.4 Podélny a pricny sklon segmentll pasl a jejich limity ........cceveevviieeieiiiiineierinenens 13
4.3.5 Znacné erozné ohrozZené PloChY (ZEOP).....uuieniiiiiiieeee e 16
4.3.6 Odpovednost zadatele pfi pracina svahu ......ccoeiviiiiiiiiiiiie e, 16
4.4  Specifikace pasl a stanoveni jejich Sitky @ SPOJENE PASY c.cevvunerevreeeeeeiieeeereiieeeeeeenane. 17
4.5 Qo] T TolN o T= 11U [P 17
4.6  Specifikace ochranného pasu a plodiny v pasech .......ccccecvieiiiiiiiiiiiiiiiiier e, 17
4.7 N&avaznost ochranného pasu na chranény pas a stabilizaéni plochy ..........ccccceennii. 18
4.8 121011722 o] 11 o] Lo Yo o |V A0S PRIt 18
4.8.1  Uel stabilizaBniCh PLOCK .....ooouviieeiieiieceeeeee ettt et 18
4.8.2 Rozsah stabilizaCniCh PLOCH .....ceeiiiiiic e 19



4.8.3 Zastoupeni plodin na stabilizacnich ploChAch .......c.coeiiiiiiiiiiiiiiceee, 19
4.8.4 Rozdéleni stabilizacnich ploch z hlediska obhospodafovani.......ccccceeveenveennennneee. 19
4.8.5 Druhy stabilizaCnich PlOCH ......cueiii e e aaes 19
4.8.6 Hospodareni na stabilizaCnich ploChAch........ccouiiiiiiiiiii s 21
4.8.7 Poskozeni stabilizacnich ploch ajejich ndprava......ccc.cceveeiiiiiiiiiiiiieiieineeeeee, 21
4.8.8 Smes pro stabilizaCni PLOCNY ..c..iieiiiiiiiie et et ereeaa e 21
4.8.9 Nomenklatura pro plodiny v pasech, krajinné prvky (EVP plochy) a stabilizacni

o]0 Yo 0| AV A = (o) [=] o {1 [ O PPT PP URPRRt 22
PAraMEIIY PrOJEKEU ...ttt et e e e e e e s e e e e e easansan e e eaaaans 23



1.UVOD

Tento metodicky postup popisuje pravidla pro navrh, realizaci Opatfeni pasového stfridani plodin

(dale jen PSP).



2. ADMINISTRACE PROJEKTU

2.1 Podminky pro PSP

PSP bude uplatiovano dle platnych ustanoveni nafizeni vlady 83/2023, §24c ,,Podminky
poskytnuti ekoplatby na podporu pasového stridani plodin®, vzdy na celych u€innych dilech

pudnich blok.

2.2 Definice administrace

Jednotna Zzadost pro rok 2025 (déle jen JZ) - Je nastroj umoziujici narokovat dotace na plo$na

opatreni u SZIF.
Dil ptidniho bloku (dale jen DPB) - je zékladni sledovanou jednotkou Registru ptdy LPIS.

Projekt k ekoplatbé na podporu pasového stfidani plodin (dale jen Projekt) — dokumenty

obsahujici vektorové vrstvy planu osevu a smérovych trajektorii (viz dale).

Realizace PSP - musi byt vsouladu sProjektem a zakresy deklarovanymi v predtiskové
aplikaciJZ. Zadatel nese odpovédnost za Projekt a formalni i technickou spravnost realizace

Projektu.

Plodina - plodina s nazvem uvedenym v centralnim &iselniku plodin MZe na webové strance

»https://mze.gov.cz/public/app/lpisext/lpis/ng/plodiny-plpis/“.

JI - jednotny identifikator zadatele je unikatni identifikacni Cislo.
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https://mze.gov.cz/public/app/lpisext/lpis/ng/plodiny-plpis/

SHP - pfipona souboru pro jeden z primarnich typl soubor( pouZivanych pro reprezentaci ESRI
Shapefile. Pfedstavuje geoprostorové informace ve forme vektorovych dat pro pouziti v aplikacich
geografickych informacnich systému (GIS). Shapefile vyuziva nasledujici dodatec¢né povinné

soubory.

e soubor s pfiponou .shx —indexovy soubor

e soubor soubor s pfiponou .dbf — soubor dBASE, ktery uklada vSechny atributy tvart
v hlavnim souboru

e soubors pfiponou .prj—ukladainformace o soufadném referen¢nim systému (Coordinate

Reference System - CRS)
Pro ucely Projektu pouzijeme typy geometrii Polygon (MultiPolygon) a Line (Polyline)

Archiv soubort - je komprimovany soubor, ktery slouzi k uchovavani vice soubor( a slozek

v jednom souboru s pfiponou .zip.

2.3 Pravidla pro pojmenovani nazva archivli soubori a SHP soubort
v Projektu
Vzor pro nazev souboru projektu:

simport_projekt_psp_<sirkapasu>m_<JI>_<yymmddHHMMSS>.zip"

Konvence:
<> znaménka se do nazvu nepisou a slouzi pouze k oddéleni proménnych.
sirkapasu celé ¢islo, Sitka pash v Projektu se udava v metrech a odpovida kolmé vzdalenosti

vzajemné sousedicich paralelnich trajektorii v souvislém celku, okolo nichz se tvofi pasy. Definice
souvislych celkd, trajektorii a pasd, naleznete v nasledujicich kapitolach vtomto metodickém
postupu. Hodnota $itky past bude pfifazena kazdému prvku v souboru smérovych trajektorii a

bude stejna v ramci jednoho Projektu.

JI JI (Jednotny identifikator zadatele)

yy posledni dveé &islice roku (napft. 25 pro rok 2025)
mm  mésic (dve &islice, napft. 01 pro leden)

dd den (dvé Cislice, napf. 09 pro devaty den v mésici)



HH

MM

SS

hodiny ve 24hodinovém formatu (dvé Cislice, napf. 14 pro 2 hodiny odpoledne)

minuty (dveé &islice, napft. 30 pro 30 minut)

sekundy (dvé Cislice, napft. 45 pro 45 sekund)



3.PROCES ADMINISTRACE

3.1 Vytvoreni Projektu

Zadatel vytvofi projekt v souladu s timto metodickym postupem.

3.2 Obsah Projektu

3.2.1 Parametry soubor(l pro import do predtiskové aplikace JZ

Souradnicovy referencni systém (Coordinate Reference System — CRS) veSkerych vektorovych
vrstev v Projektu bude S-JTSK (EPSG:5514) a bude obsahovat vyhradné tyto soubory Esri
Shapefile:

o Import_projekt_psp_<sirkapasu>m_<JI>_<yymmddHHMMSS>.zip" obsahujici:
o Vektory linii smérovych trajektorii se zakresem trajektorii v souboru SHP s nazvem
“trajektorie”.

o Vektory polygon( se zakresy plodin v souboru SHP s nazvem “plan_osevu_psp”.

3.2.11 Soubor SHP kzéakresu trajektorii v pfedtiskové aplikaci snazvem
Htrajektorie®
Soubor ,trajektorie” je v souladu s timto metodickym postupem. Atributova tabulka doplhkového

souboru s pfiponou .dbf obsahuje alespon tyto sloupce s nazvy atributd:

e SIRKA_PASU - celé ¢islo, Sitka pasa v Projektu se udava v metrech a odpovida kolmé
vzdalenostivzajemné sousedicich paralelnich trajektorii v souvislém celku, okolo nichz se
tvofi pasy. Definice souvislych celkll, trajektorii a pasl, naleznete
v nasledujicich kapitolach v tomto metodickém postupu. Hodnota $ifky pasU je pfifazena

kazdému prvku v souboru smérovych trajektorii a je stejna vramci jednoho Projektu.

3.2.1.2 Soubor SHP pro zakres plodin v predtiskové aplikaci ,,plan_osevu_psp*“
Soubor ,,plan_osevu_psp“ obsahuje polygony s plodinami a pokryva nejméné 99,99 % vymeéry
prislusného DPB. Atributova tabulka doplikové souboru s pfiponou .dbf musi obsahovat alespon

tyto sloupce s nazvy atribut(:

e CTVEREC - ctverec ucinnych DPB z Registru pudy-LPIS shodny s DPB deklarovanymi
v Jednotné zadosti pro rok 2025.
e ZKOD - zkraceny kéd ucinnych DPB z Registru puldy-LPIS shodny s DPB deklarovanymi

v Jednotné zadosti pro rok 2025.



PLOD_ID - identifikatory plodin pro import do pfedtiskové aplikace jednotné Zadosti,
s nazvem uvedenym vcentralnim Cc&iselniku plodin MZe na webové strance eAgri
Ministerstva zemédélstvi (MZe) Ceské republiky

»https://mze.gov.cz/public/app/lpisext/lpis/ng/plodiny-plpis/“, platném pro rok 2025.

VYMZAKRES - vyméry jednotlivych zakresl vSech polygoni na DPB v Projektu
v jednotkach (ha), zaokrouhlené na 4 desetinna mista
ZAKRES_ID - jedinecné identifikatory zakresu polygonu v Projektu a v souboru pro import

do predtiskové aplikace jednotné zadosti. Je celé Cislo.

Struktura adresare Projektu, ktery zadatel poda obecnym podanim jako pfilohu jednotné zadosti

prostfednictvim Portalu farmare:

Import_projekt_psp_ <sirkapasu>m_<J1I> <yymmddHHMMSS> . zip

|— trajektorie.shp
|— trajektorie.shx
I— trajektorie.dbf
|— trajektorie.prj

|— plan_osevu psp.shp
|— plan_osevu psp.shx
|— plan_osevu psp.dbf

L plan_osevu_psp.prj



https://mze.gov.cz/public/app/lpisext/lpis/ng/plodiny-plpis/

3.3 Podani Projektu Zadatelem na Portal farmare SZIF

Zadatel mGZe podat libovolny po&et projekttl vztahujicich se vyhradné k G&innym DPB, které uziva.
V p¥ipadé importu duplicitnich projektd se stejnymi DPB bude predtiskova aplikace JZ ukladat

pouze posledni ulozeny DPB.
Projekt mUze obsahovat vice DPB.

Zadatel mize pozadat o podporu pasového stiidani plodin tim, Ze priloZi Projekt/y k podani JZ

prostfednictvim Portalu farmare SZIF nasledujicim zplsobem:

Zadatel vlozi Projekt/y spliiujici podminky tohoto metodického postupu v podobé

archivu soubord, ve formatu ZIP s ndzvem
»import_projekt_psp_<sirkapasu>m_<JI>_<yymmddHHMMSS>.zip"
do predtiskové aplikace pro podani jednotné zadosti na Portalu farmare SZIF

prostfednictvim tlacitka ,,import osevu pro Pas. stridani plodin“ nejpozdéji pred

podanim JZ.
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4.POPIS TECHNICKE CASTI NAVRHU PSP

4.1 Definice opatreni,,Pasoveé stridani plodin® (PSP)

Pasové stridani plodin (PSP) je technologie péstovani plodin realizované s vrstevnicovym
obdélavanim pldy a vyuzivajici ochranného Ucinku vegetacniho pokryvu. PSP predstavuje
pravidelné stfidani ochrannych a chranénych pasu (dale jen pasu), které jsou produkénimi
plochami a jsou doplnéné stabilizaénimi plochami. Pokryv povrchu pady na DPB musi byt

zajistén zejména v obdobi vyskytu privalovych srazek.

Pasy plodin srliznym protieroznim Gc¢inkem se musi stfidat tak, aby se na ochranném pasu
zachytila a do pady infiltrovala voda pfitékajici z chrdnéného pésu a také voda ze srazky spadlé

na vlastni ochranny pas.

4.2 Souvislé celky
Jeden DPB obsahuje nejméné jeden souvisly celek.

Pokud bude vhodné pouzit trajektorie s odliSnou orientaci, s cilem minimalizovat jejich podélny

sklon, a tedy i sklon pasl v ¢lenitém terénu, Zadatel rozdéli DPB na vice souvislych celkd.

Souvislé celky musi pokryvat cely DPB.

4.3 Smeérova trajektorie

4.3.1 Vymezeni smeérove trajektorie

Smérova trajektorie (dale jen trajektorie), je kfivka, ¢i pfimka, umisténa ve dvourozmeérném
prostoru se soufadnicemi XY, od niZ se nasledné vymezuje (ochranny nebo chranény) pas.

Trajektorie uréuji podélny smér past a jejich podélnou osu.
Trajektorie na DPB budou vzajemné usporadany paralelné.

Kolma vzdalenost vzajemné sousedicich trajektorii bude odpovidat $ifi pasl. Tato vzdalenost

bude stejna ve vSech souvislych celcich vramci celého DPB.
Alespon na jednom souvislém celku kazdého DPB budou nejméné ¢tyfi paralelni trajektorie.

Trajektorie musi byt navrzeny tak, aby pokryly cely souvisly celek, pfic¢emz nejvétsi kolma

vzdalenost nejblizsich trajektorii od hranice tohoto celku nesmi prekrocit navrzenou Sitku past
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plodin. Soucasné je nutné, aby trajektorie zacinaly a koncily na hranici souvislého celku, vnémz
se nachazi, pfipadneé koncily nebo protinaly hranici stabilizacni plochy.
4.3.2 Smér trajektorii blizky vrstevnicim, vrstevnicové obdélavani
pldy.

Smér blizky vrstevnicim je orientace smeérovych trajektorii, které nepresahuji limit jejich
podélného sklonu. Hospodareni, pfi kterém jsou polni operace vedeny podle trajektorii

spliujicich tyto zasady, nazyvame vrstevnicové obdélavani pady.

4.3.3 Podélny sklon trajektorii v PSP

K vypocétu podélné sklonitosti past se pouZiji trajektorie pokryvajici cely DPB. Jejich vzajemna

kolma vzdalenost v jednom souvislém celku odpovida Sifi pasu.

Prvky trajektorii musi byt pro ucely vypocCtu podélného sklonu spojité, vyjma mist, kde trojice
vzdjemné sousedicich vertex( kfivky svird ihel mensi nez 140° a vétsi nez 260°, kde musi byt

trajektorie rozdélené.

Trajektorie budou dale rozdéleny na c¢asti linii “segmenty trajektorie” s délkou 10 m. Délka

segmentd na koncich trajektorii mGze byt mens$i. Déleni trajektorie vzdy zacinad od jejiho

okrajového vrcholu s nejniz§imi hodnotami soufadnic X (v pfipadé rovnosti X se pouZije

hodnotaY).

Kazdému koncovému bodu segmentu trajektorie bude pfifazena hodnota nadmofiské vysky

prevzata z pixelu rastru DMR 5G, ve kterém tento bod lezi.

DMR5G, je dostupny na strankdch mapového geoprohlizete CUZK pod odkazem
Lhttps://ags.cuzk.cz/geoprohlizec/?k=11273“. Pro UcCely vypoctu podélné sklonitosti trajektorii
a pasu v Projektu Zadatel pouZije rastr s velikosti pixelu 2 m. Soufadnicovy systém rastru bude

EPSG:5514. Soufadnice rozsahu rastru XY se musi rovnat celému sudému &islu.
Pro kazdy “segment trajektorie” bude vypocitan podélny sklon segmentu trajektorie.
Vzorec pro vypocet podélného sklonu segmentu trajektorie je nasledujici:

Sklon (%) = AL—h 100
Kde:

Ah je vyskovy rozdil mezi dvéma koncovymi body segmentu trajektorie

12
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L je délka segmentu trajektorie

4.3.4 Podélny a pricny sklon segment(l pasu a jejich limity

Okolo kazdého segmentu trajektorie bude vytvofen polygon charakteru obalové zdny
s obdélnikovym (plochym) tvarem koncd o $ifi r odpovidajici poloviné §ifky pasu v souvislém
celku. Polygon nazyvame dale segmentem pasu. Segment pasu obepina celou délku segmentu

trajektorie a pfizplsobuje se jejimu tvaru.

Pro kazdy segment pasu je s pomoci nastrojd GIS pfipojena hodnota podélného sklonu segmentu.
Dale pomoci nastroje zonalni statistiky vypocitdme primérnou hodnotu sklonu terénu z rastru
sklonitosti, a to pro oblast definovanou prinikem segmentu pasu a rastrové mapy sklonitosti,

které byla odvozena z DMR5G. Vysledkem je priimér sklonu pixeld v oblasti segmentu péasu.
Segment pasu reprezentuje ¢ast plochy pasu a jeho podélnou a pfi¢nou sklonitost.

Segment pasu spliuje limit podélné sklonitosti, jestlize podélny sklon segmentu pasu je mensi

nez polovina sklonitosti segmentu pasu a soucasné je mensi nez nebo roven 7 %.

Hodnoceni plnéni limitnich hodnot podélného sklonu je provadéno pouze na ¢astech pozemkd

se sklonitosti vétSi nebo rovnou 3 %.

Plocha c¢asti DPB, nespliujici limit podélné sklonitosti se stanovi ze vSech segment( pasq,
nespliujicich limity podélného sklonu, které se slouci do jedné souvislé oblasti, z niz se vypocita
jeji vymeéra.

Aby bylo mozné zachovat co nejvyssi rozsah paralelniho pribéhu péasd, je mozné akceptovat

maximalné 30 % vymeéry plochy DPB se sklonitosti vétSi nebo rovnou 3 %, na které

je prekroc¢en limit podélného sklonu.

Pro vypocCet obalové zoény kolem linie (segmentu trajektorie) sobdélnikovym (plochym)

zakoncenim a Sitkou r, s 5 segmenty, je postup nasledujici:

1. Obalova zéna kolem linie:

Linearni nebo kfivkovy segment je obklopen zénou o Sifce r na kazdé strané, coz znamena,

Ze celkova Sitka obalové zény je 2r

Pro libovolny segment kfivky s danymi body Py (x4, ¥1) a P2(x3,¥3), paralelni linie k plvodnimu
segmentu jsou vytvorfeny jako offsetové linie. Body na téchto offsetovych liniich jsou ziskany
posunutim ve sméru normaly na plvodni kfivku. Parametricka kfivka je reprezentovana jako

P(t) = (x(t), y(t))kde t je parametr (délka oblouku kfivky).

13



Pro bod na kfivce je smér normaly dan jako ortogonalni vektor k tec¢né kfivky. Nové soufadnice

bodUl na offsetové linii jsou dany:

—y(t)
VE®? + ¥ ()2
x(£)
VE(? + 3 ()2

x(t+dt)=x(t)+r-

yt+dt)=y(t)tr-:

Kde x(t) a y(t) jsou derivace soufadnic x(t) a y(t) podle parametru t. Tento vztah popisuje posun

bodu o vzdalenost r ve sméru kolmé vzdalenosti k tecné kfivky.

2. Obalovani koncu:

Plochy konec obalové zény

Plochy konec obalové zény vznika tak, ze se segment kfivky ukonci kolmou ¢arou na jeho konci. a

vytvari pfimé, rovné zakonceni obalové zony, které je kolmé k poslednimu sméru kfivky.

1. Umisténi koncového bodu
Obalova zéna se ukonci pridanim pfimé cary, ktera je kolma na te¢ny vektor kfivky v poslednim

bodé segmentu. Tato pfimka spojuje body na offsetovych liniich v koncovém bodé.

2. Te¢ny vektor T
Te¢ny vektor T vkoncovém bodé kfivky udava smeér kfivky tésné pred jejim ukoncenim.
Pro parametrizovanou kfivku definovanou funkcemi x(t) a y(t), kde t je parametr (pozice

na kfivce), je te€ny vektor v bodé P definovan jako:

T =(x'(),y'(D)

kde:

e X'(t) je prvni derivace soufadnice x podle parametru t,

e y'(t) je prvni derivace soufadnice y podle parametru t.

Tecny vektor uréuje okamzity smér kfivky v bodé P.
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3. Normalovy vektor
Normalovy vektor je kolmy na te¢ny vektor a slouzi k vypoctu bodi na offsetovych liniich, které
jsou v uréité vzdalenosti  od plvodni kfivky. Normalovy vektor v bodé P se vypodéita otocenim

te¢ného vektoru o 90 stupn( a je definovan jako:

N =(=y'(0),x'(t)

4. Vzorec pro body na offsetovych liniich
Pro vytvofeni plochého konce jsou body na offsetovych liniich umistény ve vzdalenosti r

od koncového bodu P kolmo na smér te¢ného vektoru T. Kazdy z téchto bodU lze zapsat jako:

p 4+ (YOXO)r

P

kde:

e P je souradnice koncového bodu plvodniho segmentu,

e 1 jevzdalenost od kfivky (polomeér obalové zény),

. JEDOZ+3()?

je normalizacni faktor, ktery zajiStuje, ze normalovy vektor ma jednotkovou délku.

Tento vzorec vypocita dva body na offsetovych liniich ve vzdalenosti r od koncového bodu

segmentu, jeden na kazdé strané kfivky.

5. Konstrukce plochého konce

Body Poffset na offsetovych liniich jsou poté spojeny pfimou &arou, ktera vytvori zakonéeni
bufferu. Tim vznikne plochy konec obalové zény, ktery je kolmy k poslednimu sméru kfivky.

3. Pocet segmentll obalové zony:

Pro ucely této metodiky se pouziva proces vytvareni obalové zény s 5 segmenty na Ctvrtkruh.

Metoda pfibliZzuje zaoblené hrany geometrickych objektl pomoci linearnich Usekl. Kazdy oblouk

(napf. kolem rohl nebo vrcholl geometrie) je nahrazen rovinnymi segmenty.
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Obecny popis procesu
Vychozi geometrie:

Proces zacina s vychozi geometrii, jako je bod, linie nebo polygon. Obalova zéna se vytvori kolem

této geometrie ve zvolené vzdalenosti (polomeéru) r.

1. Rozdéleni obloukul:
Kazdy ostry roh nebo zaobleni kolem vrcholl linie nebo polygonu je pfiblizen pomoci ¢tvrtkruhu
(90°). Tento Gtvrtkruh je rozdélen na 5 segmenttl, coZ znamena, Ze kazdy segment pokryva thlovy

rozsah 18 stupit (90°/5).

2. \lypocet bodu:
Pro kazdy Gtvrtkruh se spoditaji soufadnice bod( na obalové zdné pomoci parametrickych rovnic
kruhu. Kazdy bod se nachazi ve vzdalenosti r od pavodni geometrie a je umistén pod rdznymi Ghly

s krokem 18 stupnd.

3. Spojenibodu:
VypocCtené body se spoji pfimymi liniemi (segmenty), coZ vytvofi zaoblenou, ale linearné
aproximovanou obalovou zénu. Kazdy oblouk je timto zplsobem pfiblizovan sadou kratkych

usekad.

4. Vysledna obalova zoéna: Cela obalova zdna je tvofena spojenim vSech zaoblenych i
rovnych c&asti geometrie, pricemz zaoblené hrany jsou nahrazeny linearnimi useky
rozdélenymi na 5 ¢asti na kazdy ctvrtkruh.

Pokud neni moZné na sklonitych pozemcich s vyraznou ¢lenitosti dodrzet limitni sklon trajektorie,
at uz ve vztahu k vypoctu podélného sklonu nebo svahové dostupnosti, je nutno navrhnout

trajektorii novou, nebo prevést tyto ¢asti pozemkdl do stabiliza¢nich ploch.

4.3.5 Znacné erozné ohrozené plochy (ZEOP)

Segmenty past s hodnotami podélného sklonu nad 7 %, tvofici souvislé plochy na DPB vétsi
nez 1 ha, se nazyvaji “znaéné erozné ohrozené plochy” (dale jen “ZEOP”), a mohou pokryvat

nejvice 10 % vyméry celkové plochy se sklonitosti vétsSi nez 3 % na DPB.

Maximalni vyméra kazdé souvislé plochy ZEOP nesmi byt vétsSi nez 2 ha.

4.3.6 Odpoveédnost Zadatele pfi praci na svahu

Je odpovédnosti Zadatele, aby pouZival mechanizaci odpovidajici pozadavkiim na svahovou
dostupnost mechaniza¢nich souprav ve vztahu k mistnim podminkam a charakteru reliéfu
terénu!!!
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Za bezpecnou jizdu ve sklonitém terénu je vZdy odpovédny operator mechanizacni soupravy!!!

4.4 Specifikace pasl a stanoveni jejich Sitky a spojené pasy

Pasy jsou tvofeny obalovymi zonami okolo kazdé trajektorie o Sifi maximalné 21,5 m (Sife pasu
je dvojnasobek Sife obalové vrstvy, tzn. maximalné 43 m). Soucast pasu muze tvofit vyplin mezery

mezi dvéma obalovymi vrstvami, kterou lze spojit s libovolnym sousednim pasem.
Obalova vrstva, tvofici pas, mlzZe byt ofiznuta stabilizaénimi plochami.

Utvar, tvofeny vice pasy nebo jejich astmi se stejnym druhem povrchu, do ného? lze umistit celou

plochu kruhu o primeéru 43 m nazyvame spojené pasy.

Pasy neukoncené stabilizacni plochou specifikovanou v kapitole Stabiliza¢ni plochy, a spojené
pasy mohou byt zakladany pouze na ¢astech plochy, nachéazejici se nejméné z80 % na ploSe
s nizkou erozni ohrozenosti, dale jen “NEQO”. Jejich celkova vyméra nesmi byt vétsSi nez 10 %
vymeéry DPB. Na plochéach spojenych past nemusi smér obdélavani odpovidat sméru trajektorii

v Projektu.
Vektory ploch NEO naleznete pod timto odkazem:

https://owncloud.cesnet.cz/index.php/s/zIAZTNtmHSBO8SWE

4.5 Konec pasu

Misto, kde se trajektorie nebo pas z ni vytvoreny dotyka hranice souvislého celku, nebo kde se

dotyka stabiliza¢ni plochy, nazyvame “konec pasu”.

4.6 Specifikace ochranného pasu a plodiny v pasech

Za ochranné se povaZzuji pasy kultivované a seté ve sméru blizkém vrstevnicim, na kterych bude
zajisténa pokryvnost min. 30 %, zejména v kritickém obdobi erozné nebezpecénych pfivalovych

destl od 1. dubna do 30. zafi. Ochrannymi pasy mohou byt i korekéni.

Porosty Sirokofadkovych plodin mohou také plnit funkci ochrannych pasl za podminky, Ze byly
zakladany s vyuzitim padoochrannych technologii, které zajisti pokryv rostlinnou hmotou mezi
fadky jinou, nez zhlavni plodiny (napf. vymrzlou meziplodinou, podplodinou, poskliziiovymi

zbytky, aj.), zejména v obdobi od 1.4. do 30.9.

V obdobi od 1.4. do 30.9. zlistane nejméné na jednom ze dvou sousedicich pasl plda pokryta
porostem rostlin nebo zbyvajici porost po sklizni plodiny z(istane nezapraven nebo zpracovan

technologii paskového zpracovani plidy nebo technologii pfimého vysevu nasledné plodiny.
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Na pravidelné se stfidajicich a vzajemné sousedicich pasech kazdého souvislého celku nesmi byt

soucasneé pestovany:

1. vyhradné plodiny s nizkou ochrannou funkci uvedené v § 8 odst. 1 pism. c) nafizeni vlady

upravujiciho pravidla podminénosti plateb zemédélclim nebo mak sety,

2. plodiny nalezejici do rliznych cCeledi rostlin podle definice botanického systému
klasifikace plodin s vyjimkou kukufice a Ciroku, které lze pravidelné stfidany v pasech

s ostatnimi plodinami z ¢eledi lipnicovité,

V rédmci opatfeni PSP nesmi byt péstovany brambory ani bataty.

4.7 Navaznost ochranného pasu na chranény pas a stabiliza¢ni plochy

Agrotechnické operace ke zpracovani pldy musi byt provadény zplsobem zajistujicim plynuly
pfechod mezi pasy a stabilizacnimi plochami. Néavaznost pasd vzajemné na sebe, jakoZ
i stabiliza¢ni plochy musi byt bez vySkovych rozdild nebo brazd na jejich rozhrani, aby nedoslo

k soustfedénému odtoku podél rozhrani pasu.

Na ¢astech DPB, kde sousedici pasy nejsou paralelni (na vzajemné sousedicich hranicich
souvislych celkd, nebo kde se prudce méni smér pojezdu), se navrhuji “korekéni pasy”. Korekéni
pas je modifikaci pasu. Na ¢asti korekéniho pasu, kde lze umistit kruh o priiméru vétSim nez 43 m,
musi byt vytvofena stabilizaéni plocha. Konce korekéniho pasu musi byt vzdy napojeny

na stabiliza¢ni plochy.

4.8 Stabilizacni plochy

4.8.1 Ugel stabilizaénich ploch

Stabiliza¢ni plochy se zfizuji za U¢elem ochrany pfed vodni erozi, zlepSeni odolnosti povrchu pady

proti pojezd@im zemédélské mechanizace a zvySeni biodiverzity.
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4.8.2 Rozsah stabilizacnich ploch

Stabiliza¢ni plochy v Projektu jsou uvadény jako plodina ,travy pro ochranné pasy* pfipadné
»Smeés pro krmny biopas“, nebo ,,smés pro nektarodarny biopas“, nebo ,,smés pro druhoveé

bohaté pokryti orné pudy“. Pokryvaji nejméné 5 % a nejvice 30 % vyméry feSeného DPB.

4.8.3 Zastoupeni plodin na stabilizaCnich plochach

Stabiliza¢nimi plochami mohou byt také ¢asti DPB oseté s plodinou ,,smés pro krmny biopas*,
nebo ,,smés pro nektarodarny biopas“, nebo ,,smés pro druhové bohaté pokryti orné ptdy*.
Jejich pé&stovani musi byt v souladu s Nafizenim vlady Ceské republiky &. 80/2023 Sb., o stanoveni

podminek provadéni agroenvironmentalné-klimatickych opatfeni v platném znéni.

4.8.4 Rozdéleni stabilizacnich ploch z hlediska obhospodarovani

Kazd4 stabiliza¢ni plocha oseta plodinou ,,travy pro ochranné pasy* je tvorena “bezzasahovou

Casti stabilizacni plochy” a “spojovaci ¢asti stabilizacni plochy”.

Bezzasahova ¢ast stabilizacni plochy (dale jen “bezzdsahova ¢ast”) je takova ¢ast stabilizaéni
plochy, kde se po jejim zaloZzeni nesmi provadét mechanicka kultivace, aplikace pfipravk(

na ochranu rostlin a aplikace hnojiv.

Spojovaci cast stabiliza¢ni plochy (dale jen “spojovaci ¢ast”) je ¢ast vSech stabiliza¢nich
ploch, kde se zahlubuje nebo vyhlubuje nafadi zemédélské mechanizace, kultivujici pasy
¢i zacina nebo ukoncuje aplikace pesticidl a hnojiv. Je definovana jako prlinik vnéjsi obalové zény
s plochym zakonéenim, okolo kazdého péasu s plodinou jinou nez travy pro ochranné pasy
a krajinny prvek o Sifce 5 metr(, a stabilizacni plochou. Spojovaci ¢ast se dotyka na jedné strané
konc( pasu a sméfuje dovnitf stabiliza¢ni plochy k jeji bezzasahové éasti, které se vidy dotyka.
Kultivaéni zasahy do spojovaci ¢asti musi byt vedeny pfiblizné ve sméru trajektorii shodnych

s podélnymi osami trajektorii pasa.

Je zakazano mechanicky kultivovat spojovaci ¢ast ve smeéru osy odpovidajici hranici stabilizaéni

plochy.

4.8.5 Druhy stabilizacnich ploch

Zadatel je povinen zfizovat stabilizaéni plochy na &astech DPB, kde se napojuji pasy a okolo DSO
nachazejicih se na DPB. Stabiliza¢ni plochy se také zfizuji okolo hranic krajinnych prvka, véetné

vnitfnich krajinnych prvkd. Proto je nutné ovéfit pfitomnost vnitfnich krajinnych prvk( na DPB
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(napf. mezi, kfovin a remizk(). Sitka téchto ploch je vzdy definovana kombinaci bezzasahové
Casti a spojovaci casti.
Stabiliza¢ni plochy s plodinou ,,trdvy pro ochranné pasy*“ nesmi tvofit pouze spojovaci ¢éast.

Je nezbytné, aby zahrnovaly i bezzasahovou ¢ast.

Césti DPB oseté ,smési pro krmny biopéds® nebo ,,smési pro nektarodarny biopas“ a ,smési pro
druhové bohaté pokryti orné pady“ neobsahuji spojovaci ¢ast, umozniujici napojeni pasu a jejich
hospodareni na nich se fidi Nafizenim vlady Ceské republiky &. 80/2023 Sb., o stanoveni

podminek provadéni agroenviromentalné-klimatickych opatfeni v platném znéni.

4.8.5.1 Stabilizovana souvrat

Stabilizovana souvrat se povinné zfizuje okolo hranic DPB a krajinnych prvk{, vrozsahu
jednostranné obalové zény o Sifi nejméné 15 m. Osu obalové zény tvofi hranice DPB nebo

krajinnych prvkda.

Stabilizované souvraté nemusi byt zfizovany okolo spojenych pasU. Jsou osety plodinami ,trav
pro ochranné pasy“ pfipadné ,smésipro krmné biopasy*, nebo ,,smési pro nektarodarné biopasy*

a ,smési pro druhové bohaté pokryti orné ptdy*

4.8.5.2 Drahy soustredéného odtoku s pfispévkovou plochou nad 5 ha (DSO)

DSO jsou casti DPB oseté smeési ,trav pro ochranné pasy*, pficemz podélnou osu téchto ploch
tvofi linie DSO na DPB. Minimalni plocha DSO je definovana obalovou zénou o Sifce 7,5 m kolem

osy DSO. Soubor s vektorovou vrstvou DSO naleznete pod timto odkazem:
https://owncloud.cesnet.cz/index.php/s/zIAZTNtmHSBO8WE

Minimalni plocha DSO nesmi byt oseta ,smeési pro krmné biopasy“ ani smeési

pro nektarodarné biopasy, ani ,,smési pro druhové bohaté pokryti orné ptdy*!

4.8.5.3 Ostatni stabilizacni plochy

Jsou plochy oseté smési plodin travy pro ochranné pasy umisténé uvniti DPB, jiné nez DSO
a stabilizované souvraté, napf. na ¢astech DPB s nadmérnou svazitosti manipulacnich plochach

nebo pro optimalizaci a sniZzeni pojezd(i obhospodarujici technikou po pozemku.

Povinné se zfizuji na koncich pas( uvnitf DPB, pokud se nejednd o Stabilizovanou souvrat,
av mistech, kde jsou korekéni pasy Sirsi nez 43 m. Minimalni Sife ostatni stabiliza¢ni plochy

vyplyva z ustanoveni v kapitole Rozdéleni stabilizacnich ploch z hlediska obhospodarovani

Ostatni stabiliza¢ni plochy nemusi byt zfizovany okolo spojenych pasu.
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Ostanimi stabilizacnimi plochami mohou byt také ¢asti DPB oseté smési pro krmné biopasy, nebo

»,Smési pro nektarodarné biopasi“, nebo ,smési pro druhové bohaté pokryti orné ptdy*

4.8.6 Hospodareni na stabilizacnich plochach

Aby byly splnény vS§echny funkce stabilizacni plochy, je nutné zajistit, aby se na nich omezil pohyb
veSkeré mechanizace vyhradné na zemédélskou mechanizaci k obhospodafovani plochy

prislusného DPB.

Zadatel musi zajistit, aby byl udrzovan plynuly pfechod v mistech napojeni pas(i na stabilizaéni
plochu. Zemédélské stroje a naradi musi byt pouzivany zplsobem, aby nebyly ponechavany
vyskové rozdily terénu zplsobujici vytvareni umélych drah soustfedéného odtoku, které by mohly

branit odvedeni desStovych srazek stabilizacnimi plochami.

Na stabiliza¢nich plochach s plodinou ,travy pro ochranné pasy“ se provadi udrzba porostu
muléovanim, vzdy s ohledem na mikro a makro faunu. DoporucCuje se provadét mulCovani

postupné, napft. s ohledem na hnizdici ptactvo, zejména v bezzasahovych ¢astech.

Na vSech stabiliza¢nich plochach bude provedena nejméné jedna operace muléovani v obdobi

od 1.¢ervna do 30.zafi roku podani JZ.

Hospodareni na statabilizacnich plochach osetych smési pro krmny nebo nebo nektarodarny
biopas se fidi Nafizenim vlady Ceské republiky &. 80/2023 Sb., o stanoveni podminek provadéni

agroenvironmentalné-klimatickych opatfeni v platném znéni.

Stabiliza¢ni plochy maji vyhradné neprodukéni a mimoprodukéni funkce.

4.8.7 Poskozeni stabilizacnich ploch a jejich naprava

Pfi poSkozeni bezzasahové ¢asti stabilizaéni plochy s plodinou ,travy pro ochranné pasy*“ vlivem
pracovnich operaci ¢i soustfedénym pojezdem vozidel nebo jinym neodstranitelnym poskozenim
je nutné obnovit neprodlené poskozené plochy osevem nové smeési, aby doslo k co nejrychlejSimu

opétovnému zapojeni jejiho porostu.
4.8.8 Smeés pro stabilizaCni plochy
Travy pro ochranné pasy

Smési osiva pro krmné a nektarodarné biopasy budou v souladu s Nafizenim vlady Ceské
republiky ¢. 80/2023 Sb., o stanoveni podminek provadéni agroenvironmentalné-klimatickych

opatfeniv platném znéni.
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4.8.9 Nomenklatura pro plodiny v pasech, krajinné prvky (EVP plochy)

a stabiliza¢ni plochy v Projektu

Vsechny prvky polygonl v souboru SHP ,,plan_osevu_psp“ v Projektu musi obsahovat hodnoty
kodl plodin. Hodnoty pfifadi Zadatel do sloupce s nazvem PLOD_ID v atributové tabulce
v souboru SHP, s nazvem “plan_osevu_psp.dbf”, ktery je povinnou soucasti Projektu. Polygony
s vnitfnimi krajinnymi prvky, které jsou soucasti DPB, musi byt oznaceny kédem 50082.
Stabilizacni plochy musi byt oznaceny jako ,travy pro ochranné pasy“ s kddem 471, pfipadné
»SMés pro krmny biopas s kddem 459 nebo ,,nektarodarny biopas® s kddem 460, nebo ,,smés

pro druhové bohaté pokryti orné pldy“ s kédem 50018.
Kédy k plodinam jsou uvedeny v centralnim Ciselniku plodin MZe:

»https://mze.gov.cz/public/app/lpisext/lpis/ng/plodiny-plpis/“
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5. PARAMETRY PROJEKTU

e Kazdy DPB v Projektu musi byt zafazen v kategoriich erozni ohrozenosti SEO nebo MEO.

e DPB Vv Projektu musi byt G¢inny v dobé podani Projektu k ovéfeni na SPU, hodnoty atributd
ZKOD a CTVEREC v souboru ,,plan_osevu_psp“ musi byt platné. Kultura DPB musi byt
R (orna phda).

e Koédy plodin v atributu PLOD_ID v souboru Projektu s nazvem "plan_osevu_psp" musi
odpovidat platnému centralnimu ¢iselniku plodin MZe.

e Celkova vyméra zakresU s plodinami na DPB musi byt shodna s vymérou pfislus§ného DPB
v Projektu. Mira shody bude nejméné 99.99 %. Vyméry zékresll s plodinami budou
vypocitany z jejich geometrie s pfesnosti na Ctyfi desetinna mista. Jejich hodnoty budou
pfifazeny kazdému polygonu v souboru Projektu "plan_osevu_psp" v atributu
VYMZAKRES.

e Atribut ZAKRES_ID v souboru Projektu s ndzvem "plan_osevu_psp" bude obsahovat
jedinecné Ciselné identifikatory

e Hodnoty atributu SIRKA_PASU v souboru Projektu s nazvem "trajektorie" musi byt celé
&islo. Sitka past v Projektu bude v metrech a bude odpovidat kolmé vzdalenosti vzajemné
sousedicich paralelnich trajektorii v souvislém celku. Hodnoty atributu budou pfifazeny
kazdému prvku v souboru "trajektorie".

o Velikost vyméry DPB v Projektu bude nejméné 4 ha.

e Celkova vyméra casti plochy DPB se sklonitosti mensi nez 3 procenta bude maximalné
25% vyméry DPB. (Parametr bude povinny pro Projekty podévané v JZ od roku 2026.)

o Trajektorie musi pokryvat cely DPB v Projektu, jak je uvedeno vtomto metodickém
postupu.

e Trajektorie v kazdém souvislém celku DPB musi byt paralelni.

e Trajektorie v kazdém souvislém celku musi mit vzdjemné stejnou vzdalenost v celém
Projektu.

e Trajektorie musi prochazet osamivsech pfislusnych pasl na kazdém DPB v Projektu.

e Procentualni podil vyméry celkové plochy segmentt pasu, jejichZz podélny sklon je vétsi
nebo je roven poloviné sklonu terénu, pfipadné je vétSi nez 7 %, nesmi byt vétSi nez 30 %
vymery celkové plochy se sklonitosti mensi nez 3 % na DPB.

e Souvislé plochy s vymérou nad 1 ha a s podélnym sklonem nad 7 % (ZEOP) nesmi byt vétsi
nez 2 ha a jejich celkova vyméra na DPB nesmi prekrocit 10 % vyméry celkové plochy

se sklonitosti mensi nez 3 % na DPB.
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Maximalni celkova vyméra spojenych pasl a pasl s nadlimitni Sitkou na kazdém DPB v
Projektu nesmi byt vétSi nez 10 % z vyméry DPB.

Kazda souvisla plocha spojenych pasll musileZzet alespon osmdesati procenty své vymeéry
na ¢astech DPB s erozni ohroZenosti kategorie NEO.

Procentualni podil vyméry stabilizacnich ploch musi byt minimalné 5 % a maximalné 30
% z vyméry DPB.

Konce pasl se musi vZdy napojovat na stabiliza¢ni plochu.

Okolo hranic DPB a krajinnych prvkd musi byt stabiliza¢ni plocha v rozsahu obalové zény
o Sifi nejméné 15 m. To neplati pro ¢asti DPB, kde se nachazi spojené pasy. Osu obalové
zony tvofi hranice DPB nebo krajinnych prvka.

Na DSO musi byt navrzeny stabiliza¢ni plochy nejméné v rozsahu obalové vrstvy okolo
kazdé osy DSO o Sifi minimalné 7,5 m.

Kazda stabiliza¢ni plocha v Projektu musi obsahovat spojovaciibezzasahovou ¢ast vyjma
casti DPB osetych smési pro krmné biopasy, smési pro nektarodarné biopasy a smési
pro druhové bohaté pokryti orné pGdy.

Zakresy pravidelné se stfidajicich a vzajemné sousedicich past kazdého souvislého celku

nesmi souc¢asné obsahovat:

1. vyhradné plodiny s nizkou ochrannou funkci uvedené v § 8 odst. 1 pism. c) nafizeni vlady

upravujiciho pravidla podminénosti plateb zemédélclim nebo mak sety,

2. plodiny nalezejici do rliznych cCeledi rostlin podle definice botanického systému
klasifikace plodin s vyjimkou kukufice a €iroku, které jsou pravidelné stfidany v pasech s

ostatnimi plodinami z €eledi lipnicovité,

V rdmci opatieni PSP nesmi byt péstovany brambory ani bataty.

Na DPB se nesmi byt péstovany brambory ani bataty.
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